
環境測定用モバイルマニピュレータ

point

人の代わり
0101

として 

環境測定 や 付帯業務 を実行

事例
紹介

自律走行しながら環境測定を実施、クリーンルームにも対応します実 績

クリーンルーム内の任意の場所で環境測定を
行います

ロボット上に環境測定装置
パーティクルカウンター、エアサンプラーを設置
測定装置の操作やシャーレの挿入・脱着は
マニピュレータにより実行

クリーンルームで行われる環境測定
(浮遊微粒子や浮遊微生物の測定)を自動で実施

ciMoMa-SLIM 自走ロボットLDと
協働ロボットTMを一体化

point

省人化
0202

専門性職員の有効活用衛生面の担保

導 入 の メ リ ッ ト

省 人 化・自 動 化 に 役 立 つ 機 能 が 充 実

ス ケ ジ ュ ー ラ 機 能 複 数 台 制 御 自 動 充 電

人 手 不 足 の 解 消

作 業 者 の 負 荷 低 減

人 件 費 の 低 減

定期的な環境測定をロボットが代替することで、従業員はより高度な専門作業へ専念することが可能になります︕

あらかじめ設定した日時になると
自動で複数の測定ポイントを巡行し
環境測定を実施します

管理システムにより複数台のロボットを
同時に制御することが可能です

電池残量が一定以下になると
自動で充電を行います

AMR × COBOT = Mobile Manipulator 自動搬送モバイルロボットと協働ロボットの一体化




