


●本カタログ掲載の製品の仕様、デザイン、その他の内容については、予告なく変更する場合があります。●本カタログ掲載の製品写真は、実物と若干異なる場合があります。●本カタログ掲
載の画像はイメージです。実際とは異なる場合があります。
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ロボットのタスク管理を行うとともに、既存の
上 位 システム（M E S 等）と通 信し、シームレス
な連携を可能とします。
さらに、パソコンやタブレットなどで、ロボット
の現 在 地をリモートで監 視することが可 能で
す。エラーステータスも参照でき、専用カメラを
搭 載すれ ばカメラ映 像 もリモートで確 認でき
ます。

お客様上位システム

ロボット管理アプリ

ロボット管理アプリ（JOS）

エレベーター連携

リモート監視

ロボット管理アプリイメージ
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※開発中のため一部目標値を記載しています
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RFA(ロボットフレンドリー施設推進機構)規格
に準拠したエレベーター連携インタフェースを
搭載しており、ワンフロアだけでなく、複数フロ
アに渡って搬送を可能とするロボットです。

WILL-SRモデル


